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CONOCE UDAVINCI

UDAVINCI es la primera universidad mexicana 100% en linea que cumple los estandares europeos con
calidad. Con mas de 19 anos de experiencia en la formacion virtual, nuestros programas académicos
cuentan con el Reconocimiento de Validez Oficial de Estudios (RVOE) otorgado por la SEP.
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Universidad 100%
en linea con calidad europea



UDAVINCI

ALIANZAS

Compartir conocimientos, modelos y practicas educativas es esencial para el desarrollo de una
comunidad educativa préspera. Es por eso que a nuestra causa se incorpora una cantidad importante
de universidades nacionales e internacionales con las que la Universidad Da Vinci tiene diversos tipos
de alianzas, desde visitas, residencias, becas institucionales e intercambios académicos y de
investigacion.
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UDAVINCI

RANKING

Contamos con excelencia académica, acreditada por: Ranking Educativo Innovatec, Ranking Financial
Magazine y recientemente el Ranking Webometrics.
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REGISTROS Y ACREDITACIONES

Para asegurar la calidad y la mejora continua de la institucion, la universidad se somete a procesos que
acreditan sus programas de estudio con diferentes organismos reconocidos por la comunidad
educativa.

Entre los registros y acreditaciones con las que cuenta para la prestacion de sus servicios educativos
estan:

e Autorizacidn para expedir titulos profesionales por parte de la Direccién de Instituciones

Particulares de Educacion Superior (DIPES).

Registro de Establecimiento Educativo Federal en CDMX: 09PSU0O537M.

Registro de Establecimiento Educativo Estatal en La Paz: 03PSU0022V.

Registro Nacional de Instituciones y Empresas Cientificas y Tecnolégicas (RENIECYT) No.

1703521.

Constancia de la Secretaria del Trabajo y Previsién Social: UDV-0400818- FQ8-0013.

Registro Federal de Contribuyentes: UDV040818FQ8.

SECRETARIA DE
EDUCACION PUBLICA

SHCP

SECRETARIA DE HACIENDA
Y CREDITO PUBLICO

STPS

SECRETARIA DE TRABAJO
Y PREVISION SOCIAL

RENIECYT

Registro Nacional de Instituciones
y Empresas Cientificas y Tecnolégicas

A Copaes

CONSEJO PARA LA ACREDITACION DE LA EDUCACION SUPERIOR, A.C.*
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BY EDUCA EDTECH

UDAVINCI

Universidad Da Vinci es una marca avalada por EDUCA EDTECH Group, que esta compuesto por un
conjunto de experimentadas y reconocidas instituciones educativas de formacion online. Todas las
entidades que lo forman comparten la mision de democratizar el acceso a la educacioén y apuestan por
la transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la investigacion.
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UDAVINCI

MODELO EDUCATIVO

En UDAVINCI, adoptamos un enfoque constructivista que transforma al profesor en un facilitador del
aprendizaje. De esta manera, los estudiantes desempenan un papel activo en su proceso formativo, y
es responsabilidad de nuestros docentes desarrollar estrategias didacticas que promuevan la
autonomia e independencia del estudiante, involucrandolo plenamente en su desarollo académico.

FORMACION 100%

EN LINEA ACTIVIDADES

EXTRACURRICULARES

DESARROLLO DE PROFESIONALES

SOFT SKILLS DOCENTES Y
E:PRE#?(:AQMIENTO MENTORES

COMUNICACION...)

TRABAIJO
EN EQUIPO
Y FACILITADOR

APRENDIZAJE
CONSTRUCTIVISTA
A TRAVES DE

CASOS PRACTICOS

RECURSOS
TECNOLOGICOS
DE APRENDIZAJE

CAMPUS
VIRTUAL
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ESTRUCTURA DE UNA ASIGNATURA
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Plataforma Tecnolégica

Cada asignatura tiene una duracién de diez semanas, durante las cuales el estudiante accede a
materiales organizados en Unidades de Aprendizaje consistentes y secuenciales. Esta estructura
proporciona una distribucion légica de contenidos, lecturas, actividades, problemas, simulaciones y
ejercicios, lo que ayuda al estudiante a gestionar su tiempo de manera eficiente.
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UDAVINCI

RAZONES POR LAS QUE ELEGIR UDAVINCI

1. primera universidad de México 100% online reconocida por la Secretaria de
Educacién Puablica (SEP).

2. Mas de 19 afios de experiencia y mas de 6.000 estudiantes de los cinco
continentes.

3. Excelencia académica: Validez Oficial de Estudios (RVOE-SEP).

4. calidad Europea: Modelo pedagégico europeo.

5. Modelo constructivista: Formacion practica y aplicada al entorno laboral.
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6. Campus virtual con la dltima tecnologia en e-learning.

7. Elige entre nuestro amplio catalogo educativo de mas de 500 programas.
8. Alianzas y convenios con instituciones de prestigio.

9. Profesorado especializado que facilita el aprendizaje del alumnado.

10. Recursos interactivos para un aprendizaje efectivo.

¢
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BECAS Y FINANCIAMIENTO

Disfruta de las becas disponibles y financia tu programa universitario en mensualidades.
jContacta con nuestro equipo experto para saber cual se adapta mas a tu perfil!
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Solo se puede aplicar un tipo de beca. Es necesario presentar los documentos que acrediten que
son candidatos a cada tipo de beca. Las becas mencionadas estaran disponibles exclusivamente
para las solicitudes realizadas desde el sitio web de UDAVINCI.
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iExiste posibilidad de fraccionar los pagos?

5i, se puede diferir a pagos mensuales durante los estudios:

Doctorado = 36 mensualidades.
Licenciatura = 36 mensualidades.
Especialidad = 15 mensualidades.
Maestria y Maestrias con
Especializacion = 18 mensualidades.
Cursos, Diplomas

y Especializaciones = 3 mensualidades.

Solicitar informacion
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UDAVINCI

FORMAS DE PAGO

Con la Garantia de:
&> educapay

Puede realizar el pago a través de las siguientes vias

y fraccionar en diferentes cuotas sin intereses:

@ @ visa rroea

mastercard maestro.

Zvizum e @Pay G Pay

Nos adaptamos a todos los métodos de pago internacionales:
mercado , :
OYXO @ 0500 piscever (@ efecty (0)Dinsdib %‘:"beﬁ
y muchos mas...

@ =
llegas, pagas y y :\ “)\ \d fEIECOmm
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Maestria en Inteligencia Artificial. Especializacién en Robética
DURACION
@ 1500 horas
MODALIDAD
AN | onune

8 ACOMPANAMIENTO
‘_pg PERSONALIZADO

Titulacién

Doble Titulacion: - Titulacién de Master Europeo en Inteligencia Artificial. Especializacién en Robética
con 1500 horas expedida por EUROINNOVA INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION, miembro de la AEEN
(Asociacion Espanola de Escuelas de Negocios) y CLADEA (Consejo Latinoamericano de Escuelas de
Administracion) - Titulacién Oficial de Maestria en Inteligencia Artificial por la Universidad DAVINCI
con el Reconocimiento de Validez Oficial de Estudios (RVOE). Este plan de estudios se encuentra
incorporado al Sistema Educativo Nacional (SEP) con nimero de acuerdo M-088/2021.

Descripcidn

Gracias a esta Maestria en Inteligencia Artificial con Especializacién en Robética podras llevar a cabo
programaciones de sistemas inteligentes que desarrollen aplicaciones en el ambito de la robética,
desde robots industriales o robots asistentes en trabajos convencionales, donde la toma de decisiones
dependa de la aplicacion de inteligencia artificial. Con esta formacion tendras conocimientos
actualizados para poder realizar trabajos en el sector de la inteligencia artificial en conjunto con la
robética donde se demandan perfiles de técnicos constantemente actualizados en conocimientos.
Contaras con contenido grafico adecuado, un equipo de profesionales con el que podras resolver las
consultas que te surjan. Y podras avanzar en la formacién adaptandote a tus horarios y necesidades.

Objetivos

e Aprender a manejar, programar y usar de herramientas para la creacion de software inteligente.
* Dominar el lenguaje natural para descifrar el comportamiento humano.
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Aplicar conceptos basicos de JavaScripty la interaccién con paginas HTML.

Manejar cadenas, nUmeros, funciones, valores booleanos, de aplicacién todos ellos en la
programacion.

» Disenar sistemas automatizados con robots bajo trabajos en entornos de inteligencias
artificiales.

Implementar y actualizar las necesidades de procesos robotizados a nivel de programacion de
inteligencia artificial.

Campo Laboral

Esta Maestria en Inteligencia Artificial con Especializacién en Robética puede ir dirigido a
programadores en departamentos de disefio de inteligencias artificiales en entornos robotizados,
trabajadores del sector en entornos robotizados con aplicacion de nuevas tecnologias. Asi como
estudiantes y personas que quieren dedicarse al sector de inteligencia artificial con robots.

Perfil de Egreso

Con esta Maestria en Inteligencia Artificial con Especializacién en Robética tendras la posibilidad de
trabajar en entornos de programacion en inteligencias artificial de aplicacion en el sector de la
industria con entornos automatizados y de roboética, como asistentes robotizados de uso en diferentes
sectores. Llevando a cabo la implantacion y desarrollo de aplicaciones robotizadas con tecnologias de
inteligencia artificial.

Salidas laborales

Las salidas profesionales de esta Maestria en Inteligencia Artificial con Especializacidon en Robética son
Consultor Data Mining, Data Scientist, Machine Learning Scientist, Machine Learning Engineer,
Responsable de Inteligencia Artificial. Puestos de trabajo en sectores como industrial o servicios como
implementador de sistemas, instalador de equipos, gestion de mantenimiento.
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TEMARIO

MODULO 1. FUNDAMENTOS DE PROGRAMACION
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION A JAVASCRIPT

1. Introduccién
2. Dénde se ubica el JavaScript en las paginas HTML
3. Como enviar las salidas de resultados a las paginas HTML

UNIDAD DIDACTICA 2. CONCEPTOS BASICOS DE JAVASCRIPT

Declaraciones
Sintaxis
Comentarios
Variables
Tipos de datos

v WNRe

UNIDAD DIDACTICA 3. PROGRAMACION ORIENTADA A OBJETOS

Clase
Propiedades
Métodos

Getters y Setters
Constructores

bR A

UNIDAD DIDACTICA 4. SENTENCIAS CONDICIONALES

1. Operadores
2. Sentencia condicional simple
3. Sentencia condicional maltiple

UNIDAD DIDACTICA 5. SENTENCIAS DE REPETICION

1. Fundamentos de la repeticion controlada
2. Instruccion de repeticion mientras

3. Instruccion de repeticion haz - mientras
4. Instruccion de repeticion desde

UNIDAD DIDACTICA 6. ARREGLOS EN LA PROGRAMACION

1. Declaraciony creacién de arreglos

2. Paso de arreglos a los métodos

3. Arreglos multidimensionales

4. Listas de argumentos con longitud variable

W UDAVINCI
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UNIDAD DIDACTICA 7. FUNCIONES

1. Manejo de cadenas

2. Manejo de nimeros

3. Manejo de funciones matematicas
4. Manejo de valores booleanos

UNIDAD DIDACTICA 8. INTERFACES

1. JavaScript HTML DOM
2. Modelo de objeto del navegador
3. Formularios

UNIDAD DIDACTICA 9. ENVIAR Y RECIBIR DATOS DESDE JAVASCRIPT

1. JavaScript Ajax
2. Uso JSON en JavaScript

UNIDAD DIDACTICA 10. FRAMEWORK JQUERY

1. Conceptos y generalidades
2. Utilizacion de Jquery

MODULO 2. DATOS MASIVOS EN LAS ORGANIZACIONES
UNIDAD DIDACTICA 1. FUNDAMENTOS DE LOS DATOS MASIVOS

1. Evolucion de la administracién de los datos

2. Tipos de administracién de los datos

3. Operaciones para el manejo de los datos masivos
4. Tipos de datos masivos

UNIDAD DIDACTICA 2. COMPUTACION DISTRIBUIDA

1. Historia de la computacion distribuida
2. Elementos de la computacion distribuida
3. Uso de la computacién distribuida

UNIDAD DIDACTICA 3. COMPONENTES TECNOLOGICOS PARA EL USO DE DATOS MASIVOS

1. Pila de datos masivos
2. Capas para el manejo de los datos masivos
3. Tecnologia para el uso de datos masivos

UNIDAD DIDACTICA 4. SERVICIOS Y ALMACENAMIENTO DE DATOS

1. Servicios de organizacion de datos
2. Herramientas para la organizacion de datos

% UDAVINCI
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3. Almacenamiento analitico de datos
UNIDAD DIDACTICA 5. FUNDAMENTOS DE LA VIRTUALIZACION

1. Importancia de la virtualizacion en el uso de datos masivos
2. Servidor de virtualizacion

3. Aplicaciones de la virtualizacion

4. Manejo de la virtualizacion

UNIDAD DIDACTICA 6. USO DE LOS DATOS MASIVOS

1. Aplicacién de los datos masivos
2. Manejo de datos masivos
3. Funciones en el uso de datos masivos

UNIDAD DIDACTICA 7. USO DE LA NUBE

1. Relacion de la nube con los datos masivos
2. Modelos de despliegue y entrega en la nube
3. Manejo de la nube para la administracion de datos masivos

UNIDAD DIDACTICA 8. SISTEMAS DE ALMACENAMIENTO MASIVO

1. Caracteristicas de los sistemas de almacenamiento masivo
2. Elementos de los sistemas de almacenamiento masivo
3. Beneficios de los sistemas de almacenamiento masivo

UNIDAD DIDACTICA 9. MANEJO DE LOS SISTEMAS DE ALMACENAMIENTO MASIVO

1. Sistemas de archivos distribuidos
2. Uso de las funciones de reduccién
3. Manejo de las funciones de mapeo

UNIDAD DIDACTICA 10. ADMINISTRACION DE LOS SISTEMAS PARA EL ALMACENAMIENTO MASIVO

1. Manejo de recursos y aplicaciones
2. Almacenamiento de los datos masivos
3. Mineria de datos masivos

MODULO 3. RECOLECCION Y CLASIFICACION DE DATOS
UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS GENERALES

Importancia de la recoleccion de datos
Historia y evolucion

Importancia de la clasificacién de datos
Historia y evolucion

Relacion con la ciencia de datos

vihwNRe
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UNIDAD DIDACTICA 2. ENTREVISTA

1. Conceptos

2. Objetivo

3. Caracteristicas

4. Partes de una entrevista
5. Tipos de preguntas

UNIDAD DIDACTICA 3. SESION DE GRUPO

1. Conceptos

2. Objetivo

3. Caracteristicas

4. Tipos

5. Seleccion de participantes

UNIDAD DIDACTICA 4. OBSERVACION

Conceptos

Objetivos

PARTICIPANTES

Aplicacién en la recoleccién de datos
Registro de hechos

iR wWNRe

UNIDAD DIDACTICA 5. ENCUESTA

1. Conceptos

2. Objetivos

3. Caracteristicas

4. Tipos

5. Seleccion de participantes

UNIDAD DIDACTICA 6. DIAGRAMA DE FLUJO

1. Conceptos

2. Objetivos

3. Diseno

4. Construccion

5. Aplicabilidad en la recoleccién de datos

UNIDAD DIDACTICA 7. DICCIONARIO DE DATOS

Conceptos
Objetivos
Caracteristicas
Construccién
aplicabilidad

R WwWNR
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UNIDAD DIDACTICA 8. TECNOLOGIAS PARA LA RECOLECCION DE DATOS

1. Importancia

2. Beneficios

3. Caracteristicas

4. Costos

5. Algunas herramientas

UNIDAD DIDACTICA 9. CLASIFICACION DE DATOS

1. Conceptos

2. Tipos

3. Clasificaciones

4. Datos cualitativos
5. Datos cuantitativos

UNIDAD DIDACTICA 10. REVISION Y CORRECCION DE LOS DATOS

Conceptos

Objetivo

Ventajas y beneficios
Consecuencias negativas
Herramientas

iR wWNRe

MODULO 4. INTELIGENCIA ARTIFICIAL
UNIDAD DIDACTICA 1. INTELIGENCIA ARTIFICIAL

1. Caracteristicas de la inteligencia
2. Uso de la inteligencia artificial
3. Ventajas de la inteligencia artificial

UNIDAD DIDACTICA 2. ANTECEDENTES DE LA INTELIGENCIA ARTIFICIAL

1. Historia de la inteligencia artificial
2. Factores de la inteligencia artificial
3. Evolucion de la inteligencia artificial

UNIDAD DIDACTICA 3. RAMAS DE LA INTELIGENCIA ARTIFICIAL

1. Légica difusa
2. Redes neurales artificiales
3. Algoritmos genéticos

UNIDAD DIDACTICA 4. LOGICA DIFUSA

1. Historia de la logica difusa
2. Caracteristicas de la légica difusa

W UDAVINCI
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3. Beneficios de la logica difusa
UNIDAD DIDACTICA 5. MANEJO DE LA LOGICA DIFUSA

1. Uso de la logica difusa
2. Aplicaciones de la logica difusa
3. Ventajas de la logica difusa en la industria

UNIDAD DIDACTICA 6. REDES NEURALES ARTIFICIALES

1. Historia de las redes neurales artificiales
2. Caracteristicas de las redes neurales artificiales
3. Beneficios de las redes neurales artificiales

UNIDAD DIDACTICA 7. SOFTWARE PARA EL AREA DE GRAFICOS EN LOS ALGORITMOS GENETICOS

1. Intervalo de trazado
2. Distancia, individuo, expectativa y rango
3. Seleccion, detencion, maxima violacion y funcion personalizada

UNIDAD DIDACTICA 8. RESULTADOS DE LA FUNCION APTITUD EN LOS ALGORITMOS GENETICOS

1. Uso aleatorio de la corrida anterior
2. Generacién actual
3. Estadoy resultado

UNIDAD DIDACTICA 9. SOFTWARE PARA LA OPTIMIZACION PARA LA FUNCION APTITUD EN LOS
ALGORITMOS GENETICOS

1. Tipos de la poblacion
2. Poblacién inicial
3. Puntuacién inicial

UNIDAD DIDACTICA 10. ALTERNATIVAS DE OPTIMIZACION PARA LA FUNCION APTITUD EN LOS
ALGORITMOS GENETICOS

1. Escala de la funcién de ajuste
2. Funcién del escalamiento
3. Reproduccioén, cruzamiento, mutacién y migracién

MODULO 5. BASES DE DATOS
UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS GENERALES

1. Sistema de procesamiento de archivos

2. Sistema de procesamiento de bases de datos
3. Historia del procesamiento de bases de datos
4. Definicion de una base de datos
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5. DBMS
UNIDAD DIDACTICA 2. MODELADO DE BD

Conceptos de modelado
Importancia del modelado
Modelo E-R

Modelo relacional
Normalizacion

v WNRe

UNIDAD DIDACTICA 3. DDL

1. Conceptosy definiciones
2. Tipos de datos

3. Sentencias del DDL

4. Ejemplos de DDL

UNIDAD DIDACTICA 4. DBMS ORACLE

Introducciéon
Importancia
Entorno
Instalacién
Ejemplo practico

iR WwWNRe

UNIDAD DIDACTICA 5. DBMS SQL SERVER

1. Introduccién

2. Importancia

3. Entorno e Instalacién
4. Ejemplo practico

UNIDAD DIDACTICA 6. MONGODB

1. Introduccién e Importancia
2. Entorno

3. Instalacion

4. Ejemplo practico

UNIDAD DIDACTICA 7. SQL INTRODUCCION

1. Historia y Conceptos

2. Sentencia DDL en SQL

3. Sentencia INSERT, DELETE, UPDATE
4. Sentencia DELETE

UNIDAD DIDACTICA 8. SQL CONSULTAS, SUBCONSULTAS Y FUNCIONES
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1. Sentencia SELECT

2. Operadores de comparacién y booleanos
3. Subconsultas

4. Funciones y Comandos de ordenamiento

UNIDAD DIDACTICA 9. SQL MULTIPLES TABLAS

1. Sentencia SELECT con multiples tablas
2. Funciones de agrupacién

3. Operadores para multiples tablas

4. Sentencia JOIN

UNIDAD DIDACTICA 10. BASES DE DATOS EN LA NUBE Y TENDENCIAS DE BASES DE DATOS

1. Conceptos

2. Tecnologias en la nube
3. NoSQL

4. Tendencias actuales

MODULO 6. ALGORITMOS GENETICOS
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION A LA COMPUTACION EVOLUTIVA

Evolucion Natural y fundamentos biologicos para resolver problemas de optimizacion
Métodos exactos y heuristicos para la resolucién de problemas de optimizacion y busqueda
Programacioén Evolutiva y Estrategias de Evolucién

Modelos de evolucién

Evoluciéon de programas, analisis de datos, prediccién y aprendizaje

iR WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 2. ALGORITMOS GENETICOS

1. Resena historica

2. Aplicaciones de los Algoritmos Genéticos

3. Algoritmo Genético Tradicional: AG simple
4. Funciones estandar de optimizacion y testeo

UNIDAD DIDACTICA 3. FUNDAMENTOS MATEMATICOS DE LOS ALGORITMOS GENETICOS

1. Teorema de los esquemas

2. La hipétesis de los building blocks

3. Los roles de los operadores evolutivos

4. Cruzamiento, mutacién y convergencia prematura

UNIDAD DIDACTICA 4. TIPOS DE CRUZAMIENTO

1. Cruzamiento de un punto
2. Cruzamiento de dos puntos
3. Cruzamiento uniforme
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UNIDAD DIDACTICA 5. IMPLEMENTACION DE ALGORITMOS GENETICOS

Estructuras de datos

Operaciones

Resolviendo un problema: genotipo y fitness
Escalado del fitness

Discretizacion, restricciones y penalizacion

R WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 6. OPTIMIZACION

1. Problemas de optimizacién
2. Optimizacién continua
3. Optimizaciéon combinatoria

UNIDAD DIDACTICA 7. TECNICAS AVANZADAS

Genotipos no convencionales

Dominancia, diploides y abyeccion
Inversién y operadores de reordenamiento
Micro operadores

Nichos y especiacién

bEEE A

UNIDAD DIDACTICA 8. ALGORITMOS GENETICOS DISTRIBUIDOS

1. Hibridacion
2. Hibridacién cuando sea posible
3. Adaptacion de los operadores genéticos

UNIDAD DIDACTICA 9. OTROS ALGORITMOS EVOLUTIVOS

1. Algoritmos meméticos
2. Variantes de AG: CHC, Mutation Or Selection
3. AE para optimizacién multiobjetivo

UNIDAD DIDACTICA 10. ALGORITMOS GENETICOS Y PROCESAMIENTO PARALELO-DISTRIBUIDO

Procesamiento paralelo-distribuido

Paralelismo intrinseco y paralelismo explicito en los AG
Modelos paralelos de AG y sus ventajas

Paralelismo maestro-esclavo

Modelo de subpoblaciones con migracion

Modelo celular

oV uwWNRE

MODULO 7. LOGICA DIFUSA
UNIDAD DIDACTICA 1. LOGICA DIFUSA

1. Historia de la logica difusa
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2. Utilidad de la logica difusa
3. Limitaciones de la légica difusa

UNIDAD DIDACTICA 2. CARACTERISTICAS DE LA LOGICA DIFUSA

1. Variable lingiistica
2. Aplicaciones de la logica difusa
3. Reconocimiento y controladores

UNIDAD DIDACTICA 3. USO DE LA LOGICA DIFUSA

1. Sistema de control en lazo abierto
2. Sistema de control en lazo cerrado
3. Légica difusa en la industria

UNIDAD DIDACTICA 4. LOGICA BOOLEANA Y DIFUSA

1. Elementos de la logica booleana
2. Elementos de la légica difusa
3. Relacién entre la légica booleana y difusa

UNIDAD DIDACTICA 5. USO DE LA LOGICA BOOLEANA

1. Axiomas de los conjuntos convencionales
2. Operaciones en la légica convencional
3. Leyes de De Morgan

UNIDAD DIDACTICA 6. MANEJO DE LA LOGICA DIFUSA
1. Légica simbélica
2. Tautologias
3. Representacién de conjuntos difusos discretos

UNIDAD DIDACTICA 7. CONJUNTOS DIFUSOS

1. Operacionesy propiedades de los conjuntos clasicos
2. Operacionesy propiedades de los conjuntos difusos
3. Comparacion entre los conjuntos clasicos y difusos

UNIDAD DIDACTICA 8. USO DE LAS RELACIONES

1. Producto Cartesiano
2. Cardinalidad, operacion y propiedades en las relaciones
3. Composicién

UNIDAD DIDACTICA 9. RELACIONES DIFUSAS

1. Cardinalidad de las relaciones difusas
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2. Operaciones de las relaciones difusas
3. Propiedades de las relaciones difusas

UNIDAD DIDACTICA 10. USO DE LAS RELACIONES DIFUSAS

1. Producto cartesiano y composicion difusa
2. Tolerancia difusay relaciones equivalentes
3. Asignacion de valores

MODULO 8. FUNDAMENTOS DE MACHINE LEARNING
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION AL MACHINE LEARNING

1. ;Qué es Machine Learning?
2. ;Dénde se aplica Machine Learning?
3. Plataformas que trabajan Machine Learning

UNIDAD DIDACTICA 2. INTRODUCCION A LAS REDES NEURONALES ARTIFICIALES (RNA)

1. Definicién de RNA e Inteligencia Artificial
2. El modelo Biologico
3. Aplicaciones de las Redes Neuronales Artificiales

UNIDAD DIDACTICA 3. CARACTERISTICAS DE LAS RNA

1. Errores comunes al aplicar RNA
2. Ventajas y Desventajas
3. Comparacioén de las RNA con otras técnicas

UNIDAD DIDACTICA 4. CLASIFICACION DE LAS RNA

1. Aproximacion de funciones
2. Clustering

3. Prediccién

4. Clasificacion

UNIDAD DIDACTICA 5. FUNDAMENTOS DE LAS RNA

1. Elementos de las RNA
2. Estructura de las RNA
3. Funcionamiento de las RNA

UNIDAD DIDACTICA 6. MECANISMOS DE APRENDIZAJE

1. Entrenamiento no supervisado
2. Entrenamiento supervisado
3. Entrenamiento hibrido
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UNIDAD DIDACTICA 7. TOPOLOGIAS DE LAS RNA

1. Redes monocapay multicapa

2. Redes heteroasociativas y autoasociativas
3. Redes Estocasticas

4. Otras topologias de RNA

UNIDAD DIDACTICA 8. EL PERCEPTRON

1. Estructura del perceptron
2. Perceptron multicapa
3. Lared Backpropagation

UNIDAD DIDACTICA 9. CONSTRUCCION DE UNA RNA

1. Tipos de datos
2. Como elegir la topologia de RNA
3. Diseno de estructura

UNIDAD DIDACTICA 10. INTERPRETACION DE RESULTADOS

1. Gréficas de resultados
2. Medidas de error de las RNA
3. Definicion del error aceptable

MODULO 9. BIG DATA
UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS GENERALES

Evolucion de la administracion de los datos
¢Qué es Big Data?

Significados y variaciones del término
Cambio de paradigma

Datos al servicio de las personas

b A

UNIDAD DIDACTICA 2. CARACTERISTICAS DE LOS GRANDES VOLUMENES DE DATOS

Volumen - Variedad
Velocidad - Veracidad
Valor - Visualizacién
Verificacién - Variabilidad
Viabilidad

iR WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 3. APLICACIONES DEL BIG DATA (1)
1. Banca

2. Salud
3. Ciudades inteligentes
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4. Agricultura

5.

Politica

UNIDAD DIDACTICA 4. APLICACIONES DEL BIG DATA (2)

R WNR

Deportes
Periodismo
Logistica
Mercadotecnia
Educacién

UNIDAD DIDACTICA 5. HERRAMIENTAS PARA EL BIG DATA

vihwWN e

Arquitecturas para Big Data
Generacién de datos
Adquisicién de datos
Almacenamiento de datos
Analisis y visualizacién de datos

UNIDAD DIDACTICA 6. BASES DE DATOS PARA BIG DATA (1)

vihwNRe

BD Relacionales

NoSql

BD Key-Value

BD Orientadas a documentos
BD Orientadas a grafos

UNIDAD DIDACTICA 7. BASES DE DATOS PARA BIG DATA (2)

1.
2.
3.

BD Orientadas a objetos
BD Columnas
BD Espaciales

UNIDAD DIDACTICA 8. HADOOP

R WwWNR

Conceptos

Sistema de archivos distribuidos Hadoop
YARN

MapReduce

Ecosistema Hadoop

UNIDAD DIDACTICA 9. KETTLE

R WNR

Introduccion
Importancia
Entorno
Instalacién
Ejemplo practico
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UNIDAD DIDACTICA 10. MONGODB

Introduccién
Importancia
Entorno
Instalacién
Ejemplo practico

R WwWNR

MODULO 10. MINERIA DE DATOS
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION AL DATA MINING

1. Bases de Datos y el Proceso KDD

2. Analisis Basico de Ejemplos y Aplicaciones en Data Mining
3. Procesos Estadisticos en Data Mining

4. Herramientas Computacionales Para Data Mining

UNIDAD DIDACTICA 2. ACONDICIONAMIENTO DE DATOS

1. Ruido y Ajuste de Datos
2. Analisis Exploratorio en Datos
3. Filtrado en Datos Estructurados y no Estructurados

UNIDAD DIDACTICA 3. INTELIGENCIA ARTIFICIAL

¢Qué es la Inteligencia Artificial y sus Técnicas?
Redes Neuronales Artificiales

Topologias de Red

Algoritmos de Propagacion

Redes Neuronales Pulsantes

R WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 4. MACHINE LEARNING-APRENDIZAJE AUTOMATICO

1. Mineria de Textos
2. Pre-Procesamiento y Digitalizacion
3. Andlisis Automatizado de Textos

UNIDAD DIDACTICA 5. PROCESAMIENTO DE LENGUAJE NATURAL

1. Sentiment Analysis

2. Analisis de Texto y Lingilistica Computacional
3. Extraccidon de Informacién Subjetiva

4. Mineria de Opiniény Aplicaciones

UNIDAD DIDACTICA 6. MODELADO DE TEXTO EN MACHINE LEARNING

1. Espacio Vectorial
2. Modelado de Vectores y Tensorflow
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3. Python en Data Mining
UNIDAD DIDACTICA 7. DEEPLEARNING

1. Algoritmos de Aprendizaje Profundo
2. Abstracciones de Alto Nivel

3. Arquitecturas Compuestas

4. Redes Neuronales Convolucionales

UNIDAD DIDACTICA 8. DATA DRIVEN DECISION MAKING

1. Criterios de Decision
2. Requerimiento de Datos
3. Evaluacién de Decisiones

UNIDAD DIDACTICA 9. CREACION DE MODELOS DE DATOS

1. Clustering
2. Técnicas de Clustering
3. Técnicas Estadisticas

UNIDAD DIDACTICA 10. EVALUACION DE MODELOS Y CLUSTERING DIFUSO

1. Fundamentos de Evaluaciéon de Modelos
2. Técnicas de Evaluacion de Modelos
3. Aplicacion de las Técnicas de Evaluacién de Modelos

MODULO 11. DESCUBRIMIENTO DE CONOCIMIENTO CON LENGUAJE R
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION AL DESCUBRIMIENTO DEL CONOCIMIENTO

Antecedentes

Importancia

Areas de aplicacién

Proceso de descubrimiento del conocimiento
Tendencias

R WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 2. INTRODUCCION AR

¢Qué esR?

Antecedentes

Configuracion del entorno de trabajo
Caracteristicas importantes

Ayuda

R WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 3. ELEMENTOS DEL LENGUAJE R

1. Tipos de datos
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2. Operaciones aritméticas
3. Operadores logicos

4. Operadores relacionales
5. Funciones de conversion

UNIDAD DIDACTICA 4. ESTRUCTURAS DE DATOS EN R

Vectores

Matrices

Factores y vectores de caracter
Listas

Data frames

R WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 5. ESTRUCTURAS DE CONTROL

Estructura condicional IF-ELSE
Estructura SWITCH

Bucle FOR

Bucle WHILE

Sentencia BREAK, NEXT

R WNR

UNIDAD DIDACTICA 6. FUNCIONES

Estructura

Visibilidad del c6digo
Recursividad

Funciones matematicas
Funciones de andlisis estadistico

vihwWNRe

UNIDAD DIDACTICA 7. ANALISIS EXPLORATORIO DE DATOS

Comandos para graficos exploratorios
Estadistica descriptiva

Medidas de tendencia central
Medidas de dispersion

Coeficiente de correlacidn, covarianza

vihwWNRe

UNIDAD DIDACTICA 8. PROBABILIDAD. DISTRIBUCIONES DISCRETAS Y CONTINUAS

Probabilidad
Distribuciones discretas
Distribuciones continuas
Intervalos de confianza
Test de hipotesis

iR wWNR

UNIDAD DIDACTICA 9. TECNICAS DE CLASIFICACION, SEGMENTACION Y MODELOS PREDICTIVOS

1. Analisis claster
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2. Cluasteres jerarquicos y secuenciales
3. Clasteres aglomerativos y exclusivos
4. Modelos predictivos

5. Modelo lineal

UNIDAD DIDACTICA 10. GRAFICAS CON R

Funcion plot()

Colores

Graficos para una variable
Graficas de curvas continua
Gréficas escalonadas

R WwWNR

MODULO 12. METODOLOGIA DE LA INVESTIGACION
UNIDAD DIDACTICA 1. ENFOQUE CUANTITATIVO Y CUALITATIVO

Elementos de la investigacién

Caracteristicas del enfoque cuantitativo
Caracteristicas del enfoque cualitativo
Diferencias entre los enfoques de investigacion
Ventajas de los enfoques de investigacion

iR wWN e

UNIDAD DIDACTICA 2. PROYECTO DE INVESTIGACION

Tipos de proyectos de investigacién
Proyecto de investigacion cuantitativa
Proyecto de investigacion cualitativa
Fuentes de ideas para la investigacion
Antecedentes de la investigacidn

i WwNRe

UNIDAD DIDACTICA 3. PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA CUANTITATIVO

Planteamiento del problema de investigacion

Enfoque cuantitativo

Criterios para plantear el problema

Elementos para el planteamiento del problema de investigacién
Objetivos, preguntas y justificacion de la investigacion

iR WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 4. REVISION DE LA LITERATURA Y CONSTRUCCION DEL MARCO TEORICO

Desarrollo de la perspectiva teérica

Etapas para el desarrollo de la perspectiva tedrica
Elementos para la revisién de la literatura
Elementos del marco tedrico

Construccién del marco teérico

R WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 5. ALCANCE DE LA INVESTIGACION
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Estudio exploratorio

Estudio descriptivo

Estudio correlacional
Estudio explicativo
Seleccién del tipo de estudio

iR WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 6. FORMULACION DE HIPOTESIS

Elementos de las hipétesis
Caracteristicas de las variables
Tipos de hipétesis

Hipotesis nulas

Hipotesis alternativas

R WwWNR

UNIDAD DIDACTICA 7. DISENOS DE INVESTIGACION

Caracteristicas del diseno en la investigacion
Diseno experimentales

Experimentos puros

Disenos no experimentales

Disenos transeccionales descriptivos

R WNR

UNIDAD DIDACTICA 8. SELECCION DE LA MUESTRA

Delimitacién de la poblacion
Seleccién de muestra

Tipos de muestra

Muestra probabilistica
Muestra no probabilistica

v WNRe

UNIDAD DIDACTICA 9. RECOLECCION Y ANALISIS DE LOS DATOS CUANTITATIVOS

Caracteristicas para la recoleccién de datos
Instrumento de medicidn

Analisis de los datos cuantitativos

Proceso para el analisis de los datos cuantitativos
Pruebas de hipétesis

vihWNRe

UNIDAD DIDACTICA 10. REPORTE DE RESULTADOS DEL PROCESO CUANTITATIVO

Caracteristicas del reporte

Elementos del reporte

Recursos para la elaboracion del reporte
Criterios para la elaboraciéon del reporte
Protocolo de investigacion

i WNRe

MODULO 13. SISTEMAS EXPERTOS
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UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION A LOS SISTEMAS EXPERTOS

1. Definicién de Sistema Experto
2. Diferencias entre sistemas convencional y experto
3. Tipos de sistemas expertos

UNIDAD DIDACTICA 2. INFERENCIA

1. Estado y Espacio de la Problematica
2. Reglas de Inferencia en el Sistema
3. Sistemas de resolucion y deduccion

UNIDAD DIDACTICA 3. INGENIERIA DE CONOCIMIENTO

1. ¢Qué es la Logica de Predicados?
2. Prototipado
3. Implementacion

UNIDAD DIDACTICA 4. DISENO DE SISTEMAS EXPERTOS

1. Arquitectura de sistemas expertos
2. Etapas en el Desarrollo de Sistemas Expertos
3. Errores en el Desarrollo

UNIDAD DIDACTICA 5. HERRAMIENTAS DE DESARROLLO

1. Diseno técnico
2. Lenguajes para representacion de conocimiento
3. Herramientas avanzadas de desarrollo

UNIDAD DIDACTICA 6. LOGICA MATEMATICA

1. Matematica en Sistemas Expertos
2. Calculo Proposicional
3. Predicados de Primer Orden

UNIDAD DIDACTICA 7. SISTEMAS EXPERTOS Y SISTEMAS BASADOS EN REGLAS DE PRODUCCION

1. Sistemas basados en reglas de produccién
2. Representacion del conocimiento empleando reglas de produccién
3. Representaciones Relacionales

UNIDAD DIDACTICA 8. COMPUTO EVOLUTIVO
1. Optimizacion

2. Evolucion
3. Evaluacién Genética
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UNIDAD DIDACTICA 9. LOGICA DIFUSA EN SISTEMAS EXPERTOS

1. Representacién del conocimiento difuso
2. Razonamiento aproximado
3. Inferenciay clasificacion difusa

UNIDAD DIDACTICA 10. APLICACIONES

1. Diseno
2. Diagnostico
3. Planificacion

MODULO 14. PROYECTO INTEGRADOR DE INTELIGENCIA ARTIFICIAL
UNIDAD DIDACTICA 1. IDENTIFICACION DE UN PROBLEMA

1. Tipo de problematica
2. Tipo de investigacion (cualitativa/cuantitativa)
3. Analisis del entorno del problema

UNIDAD DIDACTICA 2. RECOLECCION DE DATOS

1. Entrevistas y cuestionarios
2. Clasificaciény depuracién de Datos
3. Acomodo y homologacion de Datos

UNIDAD DIDACTICA 3. ADMINISTRACION DE BASES DE DATOS

1. Respaldo de informacién
2. Recuperacién de la informacion
3. Diagnéstico de la base de Datos

UNIDAD DIDACTICA 4. INTRODUCCION A MACHINE LEARNING Y DEEP LEARNING

1. Conceptos Fundamentales de Machine Learnig
2. Conceptos Fundamentales de Deeplearning
3. Tipos de entrenamiento

UNIDAD DIDACTICA 5. LOGICA DIFUSA

1. Aplicaciones de Logica Difusa
2. Conceptos fundamentales
3. Funciones Caracteristicas
4. Mecanismos de inferencia

UNIDAD DIDACTICA 6. REDES NEURONALES ARTIFICIALES (RNA)

1. Aplicaciéon de RNA
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2. Estructuras y/o topologias de red
3. Tipos de entrenamiento
4. Eleccion de RNA 6ptima

UNIDAD DIDACTICA 7. ALGORITMOS GENETICOS

1. Aplicacién de los algoritmos genéticos

2. Conceptos fundamentales de computacién evolutiva
3. Algoritmos Genéticos

4. Sistemas expertos y agentes inteligentes

UNIDAD DIDACTICA 8. SISTEMAS EXPERTOS Y AGENTES EVOLUTIVOS

1. Aplicacion de sistemas expertos
2. Concepto de agentes evolutivos
3. Implementacién de Sistemas expertos

UNIDAD DIDACTICA 9. MINERIA DE DATOS

1. Procesamiento de Lenguaje Natural
2. Evaluacién de modelos
3. Técnicas de Clustering

UNIDAD DIDACTICA 10. PRIVACIDAD Y PROTECCION DE DATOS

1. Sociologia de la privacidad
2. Cultura de la proteccién de datos
3. Tecnologiay privacidad

MODULO 15. TENDENCIAS Y FUTURO DE LA ROBOTICA
UNIDAD DIDACTICA 1. BASES Y ANTECEDENTES DE LA ROBOTICA

Concepto e historia

Bases de la robética actual

Plataformas méviles

Crecimiento esperado en la industria robotica
Limites de la robética actual

i wWNRe

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA E INTELIGENCIA ARTIFICIAL

Robotica

Inteligencia artificial

Objetivos de la inteligencia artificial

Historia de la inteligencia artificial

Lenguaje de programacion: el idioma de los robots
Investigacidn y desarrollo en areas de la inteligencia artificial
Robéticay la inteligencia artificial

NowvpWNR
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UNIDAD DIDACTICA 3. USO DE LOS ROBOTS

Introduccion

Robética y beneficios

Robética industrial

Futuro de la robética

Robotica y las nuevas tecnologias
Tendencias

ok WNR

UNIDAD DIDACTICA 4. EVOLUCION DE LOS ROBOTS. ROBOTISTA

1. Evoluciéon de la robética
2. Futuro de la robética
3. Robética en laingenieria e industria

UNIDAD DIDACTICA 5. EVOLUCION DE LA INTELIGENCIA ARTIFICIAL. DISENADOR DE REDES
NEURONALES ROBOTICAS

Inteligencia natural y artificial

Inteligencia artificial y cibernética

Autonomia en robética

Sistemas expertos

Agentes virtuales con animacién facial por ordenador
Actualidad

oV uwWNR

UNIDAD DIDACTICA 6. PROTESIS ROBOTICAS

La robética aplicada al ser humano: bidnica

Resena histdrica de las protesis

Diserio de protesis en el siglo XX

Investigaciones y desarrollo recientes en disefio de manos
Sistemas protésicos

Uso de materiales inteligentes en las prétesis

oV uwWNR

UNIDAD DIDACTICA 7. INFLUENCIA DE LA ROBOTICA

1. Introduccién

2. Situacién actual y tendencias para el futuro
3. Objetivos

4. Metodologiay estructura

MODULO 2. ROBOTS PARA FUNCIONES ESPECIFICAS
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA MOVIL Y HUMANOIDE

1. Historia de la robotica
2. Robotica Movil
3. Robética Humanoide
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UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA Y AUTOMATIZACION EN LA CONSTRUCCION

1. Estado del arte en las construcciones robéticas.
2. Software y tecnologia IT en construccion robotica
3. Elfuturo de la robética y la automatizacion en la construccion.

UNIDAD DIDACTICA 3. ROBOTS ESPACIALES

1. ;Qué es la robotica espacial?
2. Problemas en la robética espacial
3. Principales areas de investigacion

UNIDAD DIDACTICA 4. SISTEMAS INTELIGENTES DE TRANSPORTE

¢Qué son los Sistemas Inteligentes de Transporte?
Tecnologias relacionadas

Aplicaciones

Tecnologias de transporte inteligente

FUNR

UNIDAD DIDACTICA 5. VEHICULOS AEREOS NO TRIPULADOS. DRONES

Conocimiento de la aeronave (genérico)
Clasificaciéon de los RPAs
Aeronavegabilidad

Registro

Célula de las aeronaves

Grupo motopropulsor

Equipos de a bordo

Sistema de control de la aeronave
Instrumentos de la estacién de control.
Sistemas de seguridad

W oONOUH~WNR
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UNIDAD DIDACTICA 6. PLANIFICACION DE TAREAS Y MOVIMIENTOS DE ROBOTS

1. Conceptos
2. Algoritmos

UNIDAD DIDACTICA 7. ROBOTS AUTONOMOS INTELIGENTES

1. Tareas que puede realizar autbnomamente
2. Problemas en robética autbnoma

UNIDAD DIDACTICA 8. ROBOTS PERSONALES Y ASISTENCIALES

1. Historia

2. Robots Domésticos en Ciencia Ficcién
3. Robots personales en la actualidad

4. Mercado
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MODULO 3. ROBOTS INDUSTRIALES
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

Introduccién a la robética

Contexto de la robédtica industrial

Mercado actual de los brazos manipuladores
Qué se entiende por Robot Industrial
Elementos de un sistema robético
Subsistemas de un robot

Tareas desempenadas con robotica
Clasificacién de los robots

ONOWV R WNR

UNIDAD DIDACTICA 2. INCORPORACION DEL ROBOT EN UNA LINEA AUTOMATIZADA

El papel de la Robdtica en la automatizacion
Interaccion de los robots con otras maquinas
La célula robotizada

Estudio técnico y econdémico del robot
Normativa

Accidentes y medidas de seguridad

oV wWNRE

UNIDAD DIDACTICA 3. CARACTERISTICAS TECNICAS Y MORFOLOGICAS DE LOS ROBOTS

Componentes del brazo robot

Caracteristicas y capacidades del robot

Definicion de grados de libertad

Definicion de capacidad de carga

Definicion de velocidad de movimiento

Resolucién espacial, exactitud, repetibilidad y flexibilidad
Definicién de volumen de trabajo

Consideraciones sobre los sistemas de control
Morfologia de los robots

Tipo de coordenadas cartesianas. Voladizo y poértico
. Tipologia cilindrica

12. Tipo esférico

13. Brazos robots universal
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UNIDAD DIDACTICA 4. EQUIPOS ACTUADORES

Tipologia de actuadores y transmisiones
Funcionamiento y curvas caracteristicas
Funcionamiento de los Servomotores
Motores paso a paso

Actuadores Hidraulicos

Actuadores Neumaticos

Estudio comparativo
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8. Tipologia de transmisiones
UNIDAD DIDACTICA 5. SENSORES EN ROBOTICA

Dispositivos sensoriales
Caracteristicas técnicas

Puesta en marcha de sensores
Sensores de posicién no 6pticos
Sensores de posicion 6pticos
Sensores de velocidad
Sensores de proximidad
Sensores de fuerza

Vision artificial
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UNIDAD DIDACTICA 6. LA UNIDAD CONTROLADORA

El controlador

Hardware

Métodos de control

El procesador en un controlador robético
Ejecucion a tiempo real
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UNIDAD DIDACTICA 7. ELEMENTOS TERMINALES Y APLICACIONES DE TRASLADO. PICK AND PLACE

1. Elementos y actuadores terminales de robots
2. Conexi6n entre la muneca y la herramienta final
3. Utilizacion de robots para traslado de materiales y carga/descarga automatizada. Pick and place
4. Aplicaciones de traslado de materiales. Pick and place
5. Cogiday sujecion de piezas por vacio. Ventosas
6. Imanes permanentes y electroimanes
7. Pinzas mecanicas para agarre
8. Sistemas adhesivos
9. Sistemas fluidicos
10. Agarre con enganche

UNIDAD DIDACTICA 8. COMPONENTES PARA TAREAS DE PINTURA, SOLDADURA Y ENSAMBLAJE

Pintado robotizado

El sistema de pintado. Mezclador y equipamiento
Soldadura robotizada

Soldadura TIG y MIG

Soldadura por puntos

Soldadura laser

El proceso de ensamblaje

Métodos de ensamblaje

Emparejamiento y unién de piezas
Acomodamiento de piezas
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UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION GUIADA Y TEXTUAL
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Conceptos iniciales de programacion de Robots
Programacion por guiado. Pasivo y Activo

El lenguaje textual ideal para programar robots
Tipologias existentes de lenguajes textuales
Caracteristicas generales

Programacion orientada al robot, objeto y a la tarea
Programacion a nivel de robot

Programacion a nivel de objeto

Programacion textual a nivel de tarea

El lenguaje V+ o V3

El lenguaje de programacién RAPID

El lenguaje IRL

. El lenguaje OROCOS
. Programacion CAD
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¢Te ha parecido interesante esta informacion?

Si adn tienes dudas, nuestro equipo de asesoramiento
académico estara encantado de resolverlas.

Pregintanos sobre nuestro método de formacion, nuestros
profesores, las becas o incluso simplemente conécenos.

Solicita informacién sin compromiso

jMatricularme ya!

iEncuéntranos aqui!

Edificio Educa Edtech

Camino de la Torrecilla N.°© 30 EDIFICIO EDUCA EDTECH,
C.P. 18.200, Maracena (Granada)

Edificio Educa Edtech

Camino de la Torrecilla N.° 30 EDIFICIO EDUCA EDTECH,
C.P. 18.200, Maracena (Granada)

Q 900831200
formacion@euroinnova.com

@& www.euroinnova.edu.es

Horario atencion al cliente

Lunes a viernes: 9:00 a 20:00h Horario Espana

iSiguenos para estar al tanto de todas nuestras novedades!
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